
Power ON

0.000

fi01.1
0.000

si2.1

si1.1

so1.1

so2.1
1.000

0.000

1.000

0.000

M

M

M

fi20.1

M

fo01.1

fo20.1

M

SI1.1: Straight-line
approximation 1
Input 1
-1.999-9.999

SO1.1: Straight-line 
approximation 1
Output 1
-1.999-9.999 

SO2.1: Straight-line 
approximation 1
Output 2
-1.999-9.999 

FIO1.1:Broken-line 
approximation 1
Input 1
-1.999-9.999

FI20.1:Broken-line 
approximation 1
Input 20
-1.999-9.999 

FO01.1:Broken-line 
approximation 1
Output 1
-1.999-9.999

FO20.1Broken-line
approximation 1
Output 20
-1.999-9.999

0.000

0.000

0.000

l.tec

ev.6
0

ev.1

M

trl.1

trh.1

trh.2
M

M

M

M

M

sbo.1

sbo.4
SBO.4:
Auxiliary output 4
allocation
0-36

TRH.1:Transfer output 1
upper limit 

TRL.1:Transfer output 1
lower limit

TRH.2:Transfer output 2
upper limit

M

1

4

M

M

trl.2 TRL.2:Transfer output 2
lower limit

trh.4 TRH.4:
Transfer output 4
upper limit 

trl.4 HRL.4:
Transfer output 4
lower limit 

lag.4

lag.1
LAG.1: 
First order lag operation 1 
enabled 
OFF/ONoff

off

LAG.4:
First order lag 
operation 4
enabled 
OFF/ON

M

M

mav.4

MAV.1:
Movement average 1 
enabled
OFF/ONoff

off

MAV.4:
Movement average 4
enabled 
OFF/ON

mav.1

sqr.4

SQR.1:
Extraction of square root 1 
enabled
OFF/ONoff

off

SQR.4:
Extraction of square 
root 4 enabled
OFF/ON

sqr.1

FNC.1:
Broken-line approximation 1
enabled
OFF/ON

off

fnc.1

l.2

trh.3 TRH.3:Transfer output 3
upper limit

calb

mot
30

off

CALB:Motor calibration
OFF/ON 

MOT:Travel time
1-999

0

CH

CH

trl.3 TRL.3:
Transfer output 3 
lower limit 

M

M

M

M

M

psel

bps

len

sbit

prty

sdwt

even

2

1

cwf

20

7

9.6

M

M

M

M

M

M

M

u-no

BPS:
Communication 
speed
9.6/19.2/38.4

SBIT:
Communication
stop bit
1/2

PRTY:
Communication
parity
NONE/EVEN/ODD 

pidh

off

cont

0.50

M

M

M

M

M

sptr

p-on

alfa

pvtr
off

0.65

mani

at-g

M

M

1.0

lcma

M

20.0

P-ON: Operation at power ON
CONT/STOP/MANU

PIDH:
PID set automatic selection 
hysteresis
0.10-99.99

CJC.4:Input 4
Cold junction 
compensation 
OFF/ON

ALFA:α
0.00-1.00 

PVTR:PV tracking
OFF/ON 

SPTR:SP tracking
OFF/ON

MANI:
Manual MV initial value
-5.0-105.0 (standard control)*1

AT-G:AT calculated gain
0.1-10.0

LCMA:
Limit cycle MV amplitude
5.0-50.0 

tate

M

10.0

0.0

l.exc

pv

M

pidi

p-db
0.0

P-DB:PV dead band
0-99999

M

M

orlm
0

ORLM:
MV change rate limit mode
Mode 0:0 / Mode 1:1

M

at-h
0.2

M

AT-H:AT hysteresis
0.1-9.9 

rbmp
off

RBMP:Bumpless at Run
Disable:OFF / Enable:ON 

pmec

M

off

PMEC:
Operation at potentiometer 
input error
Stop:OFF / Continue:ON 

dost

M

off

M

M

cjc.1

cjc.4

on

on

mant
hold

MANT:Manual output method
HOLD/INIT

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

M

M

manu

M

PV/SP (display 1)
PV/SP/bank

bnk 0

M

PV/SP (display 2)
Present/SP/MV

M

PV/SP (display 3)
Present/SP/bank

rsp
0.0

M

RSP:
Remote SP monitor

sp-m
0.0

M

SP-M:
Lamp SP monitor

o
0.0

M

O: MV monitor 
(heating)

v-m
0.0

M

V-M:Valve 
opening monitor

r-s
run

M

R-S:RUN/STOP

a-m
auto

A-M:AUTO/MANU

*1: In manual mode
*2: One of the following is displayed 
      depending on the "Display screen 
      selection" setting: 

1. Display 1 / Display 2
2. Display 2 / Display 3
3. Display 1 only
4. Display 2 only

*1

*2

c-o
0.0

M

C-O: MV monitor 
(cooling)

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

oapt
0

icpt
0

wtpt
off

M

M

M

OAPT:
Operation Adjustment 
Protect
0-4 

ICPT:Initial setting 
protect
0-2 

WTPT:Setting change 
protect
OFF(0)/ON(1) 

l.prt

M

pfpt
off

PFPT:PF key protect
OFF(0)/ON(1) 

Permitted: No restrictions (Display, changes, and moving between levels are possible.)
Restricted: Some restrictions apply (Only display is possible; Changes are prohibited.)
Prohibited: All operations are prohibited (Display and moving between levels are prohibited.)

This restricts key operation in the operation/adjustment areas.

Set 
value

0 
1 
2 
3 
4

Permitted
Permitted
Permitted
Permitted
Restricted

Permitted
Permitted
Permitted
Prohibited
Prohibited

Permitted
Permitted
Prohibited
Prohibited
Prohibited

Permitted
Prohibited
Prohibited
Prohibited
Prohibited

Operation level

PV/SP Other

Restricts movement in the initial settings area

Set 
value

0 
1 
2

Permitted (display "Move to advanced setting level")

Prohibited

Permitted
Permitted
Prohibited

Movement between input initial 
setting levels

Restricts setting changes by key operation.
Set value

OFF 
ON

Permitted
Prohibited

-
Setting change by key operation Remarks (exclusions) 

lagp.1

mavp.1

mavp.2

sqrp.1

sqrp.2

ap.1

0.000

0.000

0.0

0.0

1.000

1

1

M

M

M

M

M

M

lagp.2

M

SQRP.1
Extraction of square root 1
Low-cut point
0.000-9.999

AP.1:Analog parameter 
Control rate
-1.999-9.999 

l.ad2

lagp.3

0.0

0.0

M

lagp.4

LAGP.3:
First order lag operation 
3: Time constant
0.0-999.9

LAGP.4:
First order lag operation 
4: Time constant
0.0-999.9 

M

mavp.3

mavp.4
1

1

M

M
MAVP: Move average 4
Move average count 
1/2/4/8/16/32

sqrp.3

sqrp.4
0.000

0.000
M

M

SQRP.4:
Extraction of square root 4
Low-cut point
0.000-9.999

co1-t

co3-t

co4-t

sl-h

sl-l

orev

1300.0

1

1

1

1

M

M

M

M

M

M

M

M

co2-t
CO2-T:
Linear current output 2 type
0-20mA(0)/4-20mA(1) 

SL-H:SP upper limit *1 *4 

SL-H:SP lower limit *2 *4 
-200.0

l.1

or-r

float

o1-t
0

M

o3-t

O1-T:Output 1 type
Pulse voltage output (O)/
Linear current output (1)

M

0

mode MODE:Control mode *3
0

M

CH

CH

CH

CH

Control initial setting level Alarm setting level Display Adjustment Level Communication setting levelControl initial setting 2 levelInput initial setting level

Adjustment Level Adjustment 2 Level Bank Setting Level PID Setting Level Approximation Setting Level

Expansion Control Setting Level

Operation Level
Protect Levels

Operation Adjustment Protect

Initial Setting Protect

Setting Change Protect

M

M

M

M

M

M

M

BANK:Bank No.
0-7

AT:
AT execute/cancel
OFF/0-8

SPMD: SP mode
LSP/RSP

OF-R:
Manual reset value
0.0-100.0 

C-SC: 
Cooling coefficient
0.01-99.99

HYS:
Hysteresis (heating)
0.01-99.99

M

M

M

SPRL:
SP ramp fall value
0-99999
(0:Disable SP ramp 
function) 

M

M

M

M

MV-S:MV at stop
-5.0-105.0 
(standard type)*1
MV-E: 
MV at PV error
-5.0-105.0 
(standard type)*1

*1 Position proportional type: Closed /
 Hold / Open (-1/0/1)

l.adj

C-CP:
Control period (cooling)
0.2-99.0

M

M

ORL:
MV change rate limit 
(heating)
0.0-100.0
CORL:
MV change rate limit 
(cooling)
0.00-100.0 
ISI.1:
Input value 1 for 
input correction
-19999-99999

ISS.1:
Input correction 1
-199.99-999.99

M

bank
0

CH

at
off

CH

cmwt
off

spmd
lsp

CH

c-sc
1.00

CH

M

c-db
0.00

CH

of-r
50.0

CH

hys
 0.10

CH

c-cp
20.0

CH

db
2.0

CH

oc-h
0.8

CH

spru
m

CH

sprh
0.0

CH

sprl
0.0

CH

mv-s
0.0

CH

mv-e
0.0

CH

 0.0
orl

CH

corl
 0.0

CH

isi.1
-200.0

CH

iss.1
0.00

CH

7.LSP:Bank 7 LSP
SP lower limit 
_ SP upper limit

7.AL-1:Bank 7 
Alarm value 1
-19999-99999

7.AL1H:Bank 7
Alarm upper limit 1
-19999-99999 

7.AL1L:Bank 7 
Alarm lower limit 1
-19999-99999

7.AL4L:Bank 7 
Alarm lower limit 4
-19999-99999

d.bnk
Display bank selection

0
Bank 0

Bank 1

Bank 2
1

2

7 Bank 7

D

U

M

0.lsp

0.al-1

0.al1h

0.al1l
0.0

0

0.0

0.0

0.0

M

M

M

M

0.pid

M

M

0.al4l
0.0

7.lsp

7.al-1

7.al1h

7.al1l
0.0

0

0.0

0.0

0.0

M

M

M

M

7.pid

M

M

7.al4l

M

7.PID:Bank 7 
PID set number
0-8 

l.bnk
CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

d.pid
Display PID selection

1
PID1

PID2

PID3
2

3

8 PID8

D

U

M

M

M

M

M

M

M

M

M

M1.p
10.00

1.i
233.0

1.d
40.0

1.ol-h
100.0

1.ol-l
0.0

M

1.aut
1450.0

8.p
10.00

8.i
233.0

8.d
40.0

8.ol-h
100.0

8.ol-l
0.0

M

M

M

8.aut

8.P:PID8
Proportional band
0.00-999.99 
(standard)*1

8.I:PID8 Integral time
0.0-3999.9(standard, 
position proportional 
(closed control))*2

8.D:PID8
Derivative time
0.0-3999.9

8.OL-H:PID8
MV upper limit
MV lower limit
0.1-105.0 

8.OL-L:PID8
MV lower limit
-5.0-MV lower limit
MV upper limit -0.1   

1450.0

l.pid
CH 

CH

CH

CH

CH

CH

CH 

CH

CH

CH

CH 

CH

CH

M

M
M

M

M

M

M

M

M

l.3

M

M

M

alt1
2

off

a1lt

alh1
0.02

alt2
2

a2lt
off

alh2
0.02

alt3
2

off

a3lt

alh3
0.02

alt4
2

off

a4lt

alh4
0.02

rest
a

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

bart

d.ref

sc-m

sc-t
2

0

off

0.5

M

M

M

M

M

ret

D.REF:
Display refresh period
OFF/0.5/1/2/4

 

l.4

spdp
1

SPDP:"PV/SP"display screen selection
0 - 3

M

monl

M

off

Restricts PF1/PF2 key operation
Set value

OFF 
ON

PF1/PF2 keys enabled
Description

At least 
3 seconds

L + M

At least
1 second

Display of Parameter Names 
and Set Values

Parameter name

Level display

Set value 
(The default 
value is 
displayed.)

1.p
10.00
l.pid

SUB1 SUB2 SUB3 SUB4

PV

SV

MV

OUT1 OUT2 OUT3 OUT4 STOP RSP

8 8.8.8.8.8
8.8.8.8.8

8.8.8.8

L less than 1 second

i1-t
2

M

M

M

M

M

M

M

M

M

M
M

M

I1-T:Input 1 type
0-19 

I2-T:Input 2 type
0-19

I1DU:
Input 1 temperature units
˚C/˚F

I2DU:
Input 2 temperature units
˚C/˚F 

AMOV:
Move to advanced 
function setting level
-1999 - 9999

DP:Decimal point position
0-4

I3-T:Input 3 type
0-19 

I3DU:
Input 3 temperature units
˚C/˚F  

I4-T:Input 4 type
0-19 

I4DU:
Input 4 temperature units
˚C/˚F   

l.0

M

M

M

M

INP.1:
Scaling input value 1

DSP.1:
Scaling display value 1
-19999-Scaling display 
value 2-1 

INP.2:
Scaling input value 2

DSP.2:
Scaling display value 2
Scaling display value 1
+1-99999  

M

M RSPH:
Lower limit of sensor setting 
range to upper limit of 
sensor setting range *4
RSPH:
Lower limit of sensor setting 
range to upper limit of 
sensor setting range *4

i1du
c

i2-t
2

i2du
c

i3-t
2

i3du
c

i4-t
2

i4du
c

4
inp.1

dsp.1
0

20

inp.2

dsp.2
100

0
dp

rsph
1300.0

rspl
-200.0

pvdp
on

amov

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

SNC:
Sensor induction 
noise reduction
50Hz/60Hz

50hz
snc

0

Password:-169

pf1

pf2

a-m

r-s

M

M

M

ch-n

M

CH-N:Number of 
enabled channels

cmov

M

0

CMOV:
Move to calibration level
-1999-9999

M

PF1.1:PF1 monitor/
Setting item 1
0-19 

PF1.2:PF1 monitor/ 
Setting item 2
0-19

PF1.5:PF1 monitor/ 
Setting item 5
0-19

M

pf2.1
1

PF2.1:PF2 monitor/
Setting item 1
0-19

l.adf

off

init
INIT:
Parameter initialization
OFF/ON 

M

pf1.1

pf1.5

1

M

0

PF2.2:
PF2 monitor/
Setting item 2
0-19

PF2.5:
PF2 monitor/ 
Setting item 5
0-19

M

pf2.5
0

PF1:PF1 setting
OFF/RUN/STOP/R-S/ALLR/
ALLS/AT/BANK/A-M/PFDP
 

CH

CH

CH

pf2.2
0

CH

CH

pf1.2
0

CH

ramm RAMM:RAM write mode
BKUP/RAM

bkup

Control stops Control starts

Change with UD keys

Control initial settings/
Control initial settings 2/
Alarm settings/ 
Display adjustment /
Movement between 
communication setting levels

PF key protect

PV / manual MV
(Position proportional 
control type:
PV / valve opening

CMWT: Write via 
communication
OFF/ON

SQRP.2
Extraction of square root 2
Low-cut point
0.000-9.999
SQRP.3:
Extraction of square root 3
Low-cut point
0.000-9.999

*1 Heating/cooling control PVDP:PV decimal point 
display
OFF(0)/ON(1)  

L + M

Permitted (Do not display "Move to advanced setting level ".)

All parameters on protected level
"Move to advanced setting level"
"Move to calibration level"

Adjustment level
Adjustment 2 level

Bank setting level
PID setting level
Approximation setting level
Monitor item level

PF1/PF2 keys disabled
(Prohibits operation as function key or channel key)

C-DB: Dead band
-199.99-999.99

DB:
Position proportional 
dead band
0.1-10.0

OC-H:
Open/close hysteresis
0.1-20.0

SPRU:
SP ramp time unit
EU/sec:S, EU/min:M,
EU/hour:H
SPRH: 
SP ramp rise value
0-99999
(0:Disable SP ramp 
function) 

L less than 1 second L less than 1 second
LAGP.1:
First order lag operation 
1: Time constant
0.0-999.9 

LAGP.2:
First order lag operation 
2: Time constant
0.0-999.9

MAVP: Move average 1
Move average count
1/2/4/8/16/32 

MAVP: Move average 2
Move average count 
1/2/4/8/16/32

MAVP: Move average 3
Move average count 
1/2/4/8/16/32

L less than 1 second

L less than 1 second

8.AUT:PID8
Automatic selection 
range upper limit
-10% to 110% 
(temperature) 
of sensor setting 
range*3

*1 Position proportional type: 0.01 - 999.99
*2 Position proportional (floating control) type: 0.1 - 3999.9
*3 Analog type: -10% to 110% of scaling display range, with 

a maximum of -19999 to 99999

L less than 
1 second

SI2.1: Straight-line
approximation 1
Input 2
-1.999-9.999 

L less than 1 second

PIDI:PID set automatic 
selection data
PV/DV 

CJC.1:Input 1
Cold junction compensation
OFF/ON

L less than 1 second

TATE:
Tentative AT execute judgment 
deviation
0.0-100.0

DOST:
Disturbance overshoot 
adjustment function
OFF/ON

L less than 1 second

L less than 1 second

PF2:PF2 setting
OFF/RUN/STOP/R-S/ALLR/
ALLS/AT/BANK/A-M/PFDP

L less than 3 seconds

L less than 1 second L less than 
1 second

O3-T:Output 3 type
Pulse voltage output (O)/
Linear current output (1)

CO1-T:
Linear current output 1 type
0-20mA(0)/4-20mA(1) 

CO3-T:
Linear current output 3 type
0 - 20mA(0)/4 - 20mA(1) 

CO4-T:
Linear current output 4 type
0 - 20mA(0)/4 - 20mA(1) 

OREV:Forward/
reverse operation
Reverse: OR-R / Forward: OR-D

CLFL:Closed/Floating
Floating:FLOAT/
Closed:CLOSE 

*1 Temperature :SP lower limit 
+1 to upper limit of sensor setting range

*2 Temperature :Lower limit of sensor setting
range to SP upper limit - 1

*3 1/4 input :Standard (0) / heating or cooling (1)
Standard (0) / heating or cooling (1) 
Standard with remote SP (2) /
Heating or cooling (3) with remote SP / 
Proportion (4) / Cascade standard(5)  / 
Cascade heating or cooling (6)

EV.1:
Event input 1 allocation
0-25

EV.6:Event input 6 
allocation
0-25 

SBO.1:
Auxiliary output 1 
allocation
0-36 

L less than 
1 second L less than 

1 second

CH

ALT1:Alarm 1 type
0 - 11

A1LT:Alarm 1 latch
OFF/ON

ALH1:
Alarm 1 hysteresis
0.01 - 99.99 

ALT2:Alarm 2 type
0 - 11

A2LT:Alarm 2 latch
OFF/ON

ALH2:
Alarm 2 hysteresis
0.01 - 99.99

ALT3:Alarm 3 type
0 - 11

A3LT:Alarm 3 latch
OFF/ON

ALH3:
Alarm 3 hysteresis
0.01 - 99.99 

ALT4:Alarm 4 type
0 - 11

M

A4LT:Alarm 4 latch
OFF/ON

ALH4:
Alarm 4 hysteresis
0.01 - 99.99 

REST:
Standby sequence restart
Condition A /
Condition B

M

sb1n
n-o

SB1N: Auxiliary output 
1 non-exciting
Excitation: N-O /
Non-excitation: N-C

M

sb2n
n-o

SB2N: Auxiliary output 
2 non-exciting
Excitation: N-O /
Non-excitation: N-C

M

sb3n
n-o

SB3N: Auxiliary output 
3 non-exciting
Excitation: N-O /
Non-excitation: N-C

M

sb4n
n-o

SB4N: Auxiliary output 
4 non-exciting
Excitation: N-O /
Non-excitation: N-C

l.5

U-NO:
Communication 
unit no.
0 - 99

PSEL:
Protocol selection
CWF/MOD

LEN:
Communication
data length
7/8

SDWT:
Transmission 
wait time 
0 - 99

BART:Bar graph display item
OFF/Deviation1:EU, 10EU, 20EU, 100EU/
Manipulated variable (heating)·Valbe opening: O/
Manipulated variable (cooling): C-O

odsl
o

o

M

ODSL:Manipulated variable display selection
Manipulated variable (heating): O/
Manipulated variable (cooling): C-O

RET:Display auto-return time
0 - 99
(0: Display auto-return disabled) 

MONL:
Monitor item level setting
*1

SC-M:Start display scan 
at power ON
OFF/ON

SC-T:
Display scan period
0 - 99

*1 Disabled: OFF
Input initial setting level: L.0
Control initial setting level: L.1
Control initial setting 2 level: L.2
Alarm setting level: L.3
Display adjustment level: L.4
Communication setting level: L.5
Advanced function setting level: L.ADF
Expansion control setting level: L.EXC  

25.0
0.0

25.0
0.0

25.0
0.0
0.0

25.0
0.0

bnk.0

clfl

M

si2.2

si1.2

so1.2

so2.2
1.000

0.000

1.000

0.000

M

M

SI1.2: Straight-line
approximation 2
Input 1
-1.999-9.999

SO1.2: Straight-line 
approximation 2
Output 1
-1.999-9.999 

SO2.2: Straight-line 
approximation 2
Output 2
-1.999-9.999 

SI2.2: Straight-line
approximation 2
Input 2
-1.999-9.999 

M

M

DOGN:
Disturbance gain
-1.00-1.00

ISS.2:
Input correction 2
-199.99-999.99

ISI.2:Input value 2 
for input correction
-19999-99999

M

M

M

M

M

M
DOTC:
Disturbance 
time constant
0.01-99.99
DO-B:
Disturbance 
rectification band
0.000-9.999
DOJW:
Disturbance 
judgment width
-99.99-99.99

isi.2
1300.0

CH

iss.2
0.00

CH

dogn
0.65

CH

dotc
1.00

CH

do-b
CH

0.000

dojw
0.00

 

CH

M

CHYS:
Hysteresis (cooling)
0.01-99.99

M

M

M

chys
0.10

CH

cp
20.0

CH CP: 
Control period (heating)
0.2-99.0

Advanced function 
setting level

M

scl.2

SCL.1:
Straight-line approximation 1
enabled
OFF/ONon

on

SCL.2:
Straight-line approximation 2
enabled
OFF/ON

scl.1

CHout.4

out.1
OUT.1:
Control/Transfer output 1 
allocation
0-321

0

OUT.4:
Control/Transfer output 4 
allocation
0-32

M

1617414-3CEN

0.0

L less than 
1 second

L less than 
1 second

*4 For analog, refer to the "E5AR/ER User's Manual".



i1-t
2

M

M

M

M

M

M

M

M

M

M

M

M

I1-T:入力1 種別 
0～19

I2-T:入力2 種別 
0～19

I1DU:入力1 温度単位 
℃/ 

○

F

I2DU:入力2 温度単位 
℃/ 

○

F

PVDP:PV小数点表示 
OFF(0)/ON(1)

AMOV: 
高機能設定レベル移行 
-1999～9999

DP:小数点位置 
0～4

I3-T:入力3 種別 
0～19

I3DU:入力3 温度単位 
℃/ 

○

F

I4-T:入力4 種別 
0～19

I4DU:入力4 温度単位 
℃/ 

○

F

l.0

M

M

M

M

INP.1: 
スケーリング入力値1

DSP.1: 
スケーリング表示値1 
-19999～スケーリング 
表示値2-1

INP.2: 
スケーリング入力値2

DSP.2: 
スケーリング表示値2 
スケーリング表示値1+ 
1～99999

 

M

M RSPH:リモートSP上限値 
センサ設定範囲下限値～ 
センサ設定範囲上限値 ※4

RSPL:リモートSP下限値 
センサ設定範囲下限値～ 
センサ設定範囲上限値 ※4

i1du
c

i2-t
2

i2du
c

i3-t
2

i3du
c

i4-t
2

i4du
c

inp.1
4

dsp.1
0

inp.2
20

dsp.2
100

0
dp

rsph
1300.0

rspl
-200.0

pvdp
on amov

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH
SNC: 
センサ誘導ノイズ除去 
50Hz/60Hz50hz

snc
0

っＳ

ああ

0.000

fi01.1
0.000

M

si2.1

si1.1

so1.1

so2.1
1.000

0.000

1.000

0.000

M

M

M

fi20.1

M

fo01.1

fo20.1

M

SI1.1:直線近似1 
入力1 
-1.999～9.999

SI2.1:直線近似1 
入力２ 
-1.999～9.999

SO1.1:直線近似1 
出力１ 
-1.999～9.999

SO2.1:直線近似1 
出力２ 
-1.999～9.999

M

si2.2

si1.2

so1.2

so2.2
1.000

0.000

1.000

0.000

M

M

M

SI1.2:直線近似2 
入力1 
-1.999～9.999

SI2.2:直線近似2 
入力２ 
-1.999～9.999

SO1.2:直線近似2 
出力１ 
-1.999～9.999

SO2.2:直線近似2 
出力２ 
-1.999～9.999

FIO1.1:折線近似1 
入力1 
-1.999～9.999

FI20.1:折線近似1 
入力20 
-1.999～9.999

FO01.1:折線近似1 
出力1 
-1.999～9.999

FO20.1折線近似1 
出力20 
-1.999～9.999

0.000

 

0.000

0.000

l.tec

ev.6
0

ev.1

M trl.1

trh.1

trh.2
M

M

M

M

M

M

sbo.1

sbo.4

EV.1:イベント入力1割付 
0～25

EV.6:イベント入力7割付 
0～25

SBO.1:補助出力1割付 
0～36

SBO.4:補助出力4割付 
0～36

TRH.1:伝送出力1上限値 

TRL.1:伝送出力1下限値 

TRH.2:伝送出力2上限値 

M

1

4

M

fnc.1

M

trl.2 TRL.2:伝送出力2下限値 

lag.4

lag.1 LAG.1: 
1次遅れ演算1有効 
OFF/ON

off

off

LAG.4: 
1次遅れ演算4有効 
OFF/ON

M

M

mav.4

MAV.1: 
移動平均1有効 
OFF/ONoff

off

MAV.4: 
移動平均4有効 
OFF/ON

mav.1

sqr.4

SQR.1: 
開平演算1有効 
OFF/ONoff

off

off

on

SQR.4: 
開平演算4有効 
OFF/ON

sqr.1

FNC.1: 
折線近似1有効 
OFF/ON

SCL.1: 
直線近似1有効 
OFF/ON

SCL.2: 
直線近似2有効 
OFF/ON

on

scl.1

scl.2

l.2

trh.3 TRH.3: 
伝送出力3上限値 

calb

mot
30

off

CALB: 
モータキャリブレーション 
OFF/ON

MOT:トラベルタイム 
1～999

0

CH

CH

M

trl.3 TRL.3: 
伝送出力3下限値 

M

M

out.4

out.1 OUT.1: 
制御/伝送出力1割付 
0～321

0

OUT.4: 
制御/伝送出力4割付 
0～32

M

trh.4 TRH.4: 
伝送出力4上限値 

trl.4 HRL.4: 
伝送出力4下限値 

M

M
M

M

M

M

M

M

M

PSEL: 
プロトコル選択 
CWF/MOD

U-NO: 
通信ユニットNo. 
0～99

BPS:通信速度 
9.6/19.2/38.4

LEN:通信データ長 
7/8

SBIT: 
通信ストップビット 
1/2

PRTY:通信パリティ 
NONE/EVEN/ODD

SDWT: 
送信待ち時間 
0～99

l.5
psel

cwf

1

u-no

bps
9.6

len
7

sbit
2

prty
even

sdwt
20

pidh

off

cont

0.50

M

M

M

M

M

sptr

p-on

alfa

pvtr
off

0.65

mani

at-g

M

1.0

lcma

M

20.0

P-ON:電源投入後動作 
CONT/STOP/MANU

PIDH: 
PID組自動選択ヒステリシス 
0.10～99.99

CJC.1:入力1 
冷接点補償方式 
OFF/ON

CJC.4:入力4 
冷接点補償方式 
OFF/ON

ALFA:α 
0.00～1.00

PVTR:PVトラッキング 
OFF/ON

SPTR:SPトラッキング 
OFF/ON

MANI: 
マニュアル操作量初期値 
-5.0～105.0(標準タイプ)※1

AT-G:AT算出ゲイン 
0.1～10.0

LCMA: 
リミットサイクル操作量振幅 
5.0～50.0

tate

M

10.0

TATE: 
暫定AT実行判定偏差 
0.0～100.0

※1 位置比例タイプ:全閉/保持/全開 
　　-1/0/1

0.0

l.exc

pv

M

pidi PIDI:PID組自動選択データ 
PV/DV

p-db
0.0

P-DB:PVデッドバンド 
0～99999

M

M

M

orlm
0

ORLM: 
操作量変化率リミットモード 
モード0:0/モード1:1

M

at-h
0.2

M

AT-H:ATヒステリシス 
0.1～9.9

rbmp
off

RBMP:ラン時バンプレス 
無効:OFF/有効:ON

pmec

M

off

PMEC: 
ポテンショメータ入力異常時動作 
停止:OFF/継続:ON

dost

M

off

DOST: 
外乱オーバーシュート調整機能 
OFF/ON

M
M

cjc.1

cjc.4

on

on

mant
hold

MANT:マニュアル出力方式 
HOLD/INIT

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

25.0
0.0

M

M

現在値/マニュアル操作量 
(位置比例制御タイプ: 
  現在値/バブル開度)manu

25.0
0.0

M

現在値/目標値(表示1) 
現在値/目標値/バンクNo.

bnk.0

25.0
0.0

M

現在値/目標値(表示2) 
現在値/目標値/操作量 

25.0
0.0

M

現在値/目標値(表示3) 
現在値/目標値/バンクNo. 
 

rsp
0.0

M

RSP:リモートSPモニタ 

sp-m
0.0

M

SP-M:ランプ目標値モニタ 

o
0.0

M

O:操作量モニタ(加熱)

v-m
0.0

M

V-M:バルブ開度モニタ 

r-s
run

M

R-S:RUN/STOP

a-m
auto

A-M:AUTO/MANU

0.0

bnk.0

※1 マニュアルモード時 
※2「表示画面選択」の設定により 
　　(1)表示1/表示2　(2)表示2/表示3 
　　(3)表示1のみ 　  (4)表示2のみ 
　　のいずれかの表示となります。 

※1

※2  

c-o
0.0

M

C-O:操作量モニタ(冷却)

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

oapt
0

icpt
0

wtpt
off

M

M

M

OAPT: 
運転調整プロテクト 
0～4

ICPT: 
初期設定プロテクト 
0～2

WTPT: 
設定変更プロテクト 
OFF(0)/ON(1)

l.prt

M

pfpt
off

PFPT: 
PFキープロテクト 
OFF(0)/ON(1)

許可:制限なし(表示可能、変更可能、またはレベル移行可能を示す) 
制限:一部制限(表示のみ可能で、変更禁止を示す) 
禁止:全て制限(表示禁止、またはレベル移行禁止を示す)

運転/調整エリアでのキー操作を制限する 

設定値 

0 
1 
2 
3 
4

許可 
許可 
許可 
許可 
制限 

許可 
許可 
許可 
禁止 
禁止 

許可 
許可 
禁止 
禁止 
禁止 

許可 
禁止 
禁止 
禁止 
禁止 

運転レベル 

「現在値/目標値」 その他 
調整レベル 
調整2レベル 

バンク設定レベル 
PID設定レベル 
近似設定レベル 
モニタ項目レベル 

初期設定エリアの移行を制限する 

設定値 

0 
1 
2

許可(「高機能設定レベル移行」表示) 
許可(「高機能設定レベル移行」非表示) 

禁止 

許可 
許可 
禁止 

入力初期設定レベル移行 

制御初期設定/ 
制御初期設定2/ 
警報設定/表示調整/ 
通信設定レベル移行 

キー操作での設定変更を制限する 
設定値 
OFF 
ON

許可 
禁止 

-
キー操作での設定変更 備考(除外項目)

・プロテクトレベルの全てのパラメータ 
・「高機能設定レベル移行」 
・「校正レベル移行」 

 

lagp.1

mavp.1

mavp.2

sqrp.1

sqrp.2

ap.1

0.000

0.000

0.0

0.0

1.000

1

1

M

M

M

M

M

M

lagp.2

M

LAGP.1: 
1次遅れ演算1:時定数 
0.0～999.9

LAGP.2: 
1次遅れ演算2:時定数 
0.0～999.9

MAVP.1:移動平均1 
移動平均回数 
1/2/4/8/16/32回 

MAVP.2:移動平均2 
移動平均回数 
1/2/4/8/16/32回 

SQRP.1:開平演算1 
ローカット点 
0.000～9.999

SQRP.2:開平演算2 
ローカット点 
0.000～9.999

AP.1:アナログパラメータ 
制御比率 
-1.999～9.999

l.ad2

lagp.3

0.0

0.0

M

lagp.4

LAGP.3: 
1次遅れ演算3:時定数 
0.0～999.9

LAGP.4: 
1次遅れ演算4:時定数 
0.0～999.9

M

mavp.3

mavp.4
1

1

M

M

MAVP.3:移動平均3 
移動平均回数 
1/2/4/8/16/32回 

MAVP.4:移動平均4 
移動平均回数 
1/2/4/8/16/32回 

sqrp.3

sqrp.4
0.000

0.000

M

M

SQRP.3:開平演算3 
ローカット点 
0.000～9.999

SQRP.4:開平演算4 
ローカット点 
0.000～9.999

co1-t

co3-t

co4-t

sl-h

sl-l

orev

1300.0

1

1

1

1

M

M

M

M

M

M

M

M

co2-t

clfl

CO1-T： 
リニア電流出力1 種別 
0～20mA(0)/4～20mA(1)

SL-L:目標値リミット下限値 
※2 ※4

OREV:正/逆動作 
逆動作:OR-R/正動作:OR-D

CO2-T： 
リニア電流出力2 種別 
0～20mA(0)/4～20mA(1)

CO3-T： 
リニア電流出力3 種別 
0～20mA(0)/4～20mA(1)

SL-H:目標値リミット上限値 
※1 ※4

CO4-T: 
リニア電流出力4 種別 
0～20mA(0)/4～20mA(1)

CLFL:クローズ/フローティング 
フローティング:FLOAT/ 
クローズ:CLOSE

-200.0

※1 温度　　 :目標値リミット下限値+ 
　　　　　　  1～センサ設定設定範囲上限値 

 ※2 温度　　 :センサ設定範囲下限値～ 
　　　　　　 目標リミット上限値-1

※3 1/4入力   :標準(0)/加熱冷却(1) 
　    2  入力   :標準(0)/加熱冷却(1)/  
　　　　　　 リモートSP付標準(2)/ 
　　　　　　 リモートSP付加熱冷却(3)/比率(4)/ 
　　　　　　 カスケード標準(5)/ 
　　　　　　 カスケード加熱冷却(6)

l.1

or-r

float

o1-t
0

M

o3-t

O1-T:出力1 種別 
パルス電圧出力(0)/ 
リニア電流出力(1)

O3-T:出力3 種別 
パルス電圧出力(0)/ 
リニア電流出力(1)

M

0

mode MODE:制御モード 
※3 
 

0

M

CH

CH

CH

CH

制御初期設定レベル 警報設定レベル 表示調整レベル 通信設定レベル制御初期設定２レベル入力初期設定レベル

拡張制御設定レベル 高機能設定レベル

プロテクトレベル

■運転調整プロテクト

Lキー３秒以上

■初期設定プロテクト

■設定変更プロテクト

■PFキープロテクト

 

M

M

M

M

M

M

M

M

BANK:バンクNo. 
0～7

AT:AT実行/中止 
OFF/0～8

CMWT:通信書込 
OFF/ON

SPMD:SPモード 
LSP/RSP

C-DB:デッドバンド 
-199.99～999.99

OF-R: 
マニュアルリセット値 
0.0～100.0

C-SC:冷却係数 
0.01～99.99

HYS:調節感度(加熱) 
0.01～99.99

CHYS:調節感度(冷却) 
0.01～99.99

 

M

M

M

DB: 
位置比例デッドバンド 
0.1～10.0

OC-H: 
開閉ヒステリシス 
0.1～20.0

SPRH:SPランプ上昇値 
0～99999 
(0:SPランプ機能無効)

SPRL:SPランプ下降値 
0～99999 
(0:SPランプ機能無効)

M

M

M

MV-S:ストップ時操作量 
-5.0～105.0(標準タイプ)※1

MV-E:異常時操作量 
-5.0～105.0(標準タイプ)※1

DOGN:外乱ゲイン 
-1.00～1.00

※1 位置比例タイプ:全閉/保持/全開 (-1/0/1)

l.adj

CP:制御周期(加熱) 
0.2～99.0

M

M

C-CP:制御周期(冷却) 
0.2～99.0

M

 

M

M

ORL: 
操作量変化率リミット(加熱) 
0.0～100.0

CORL: 
操作量変化率リミット(冷却) 
0.00～100.0

ISI.1:入力補正入力値1 
-19999～99999

 
M

ISS.2:入力補正値2 
-199.99～999.99

 

ISS.1:入力補正値1 
-199.99～999.99

M

M

ISI.2:入力補正入力値2 
-19999～99999

M

M

M

M

DOTC:外乱時定数 
0.01～99.99

DO-B:外乱整定帯 
0.000～9.999

DOJW:外乱判定幅 
-99.99～99.99

bank
0

CH

at
off

CH

cmwt
off

spmd
lsp

CH

c-sc
1.00

CH

c-db
0.00

CH

of-r
50.0

CH

hys
 0.10

CH

M

chys
0.10

CH

cp
20.0

CH

c-cp
20.0

CH

db
2.0

CH

oc-h
0.8

CH

sprh
CH

sprl
CH

mv-s
0.0

CH

mv-e
CH

 0.0
orl

CH

corl
 0.0

CH

isi.1
-200.0

CH

iss.1
0.00

CH

isi.2
1300.0

CH

iss.2
0.00

CH

dogn
0.65

CH

dotc
1.00

CH

do-b
CH

0.000

dojw
0.00

CH

 

SPRU:SPランプ時間単位 
EU/秒:S,EU/分:M, 
EU/時:H

spru
m

CH

M

0.0

0.0

0.0

7.LSP:バンク7LSP 
目標値リミット下限値 
～目標値リミット上限値 

7.AL-1:バンク7警報値1 
-19999～99999

7.AL1H:バンク7警報上限値1 
-19999～99999

7.AL1L:バンク7警報下限値1 
-19999～99999

7.AL4L:バンク7警報下限値4 
-19999～99999

d.bnk 表示バンク選択 

 

0
バンク0

バンク1

バンク2
1

2

7 バンク7

D

U

M

0.lsp

0.al-1

0.al1h

0.al1l
0.0

0

0.0

0.0

0.0

M

M

M

M

0.pid

M

M

0.al4l
0.0

7.lsp

7.al-1

7.al1h

7.al1l
0.0

0

0.0

0.0

0.0

M

M

M

M

7.pid

M

M

7.al4l

M

7.PID:バンク7PID組番号 
0～8

l.bnk
CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

0.0

d.pid表示PID選択 

 

1
PID1

PID2

PID3
2

3

8 PID8

D

U

M

M

M

M

M

M

M

M

M

M1.p
10.00

1.i
233.0

1.d
40.0

1.ol-h
100.0

1.ol-l
0.0

M

1.aut
1450.0

8.p
10.00

8.i
233.0

8.d
40.0

8.ol-h
100.0

8.ol-l
0.0

M

M
M

8.aut

8.P:PID8比例帯 
0.00～999.99(標準)※1

8.I:PID8積分時間 
0.0～3999.9(標準、 
位置比例(クローズ制御)※2

8.D:PID8微分時間 
0.0～3999.9

8.OL-H:PID8 
操作量リミット上限値 
操作量リミット下限値+ 
0.1～105.0
8.OL-L:PID8 
操作量リミット下限値 
-5.0～操作量リミット 
上限値-0.1

8.AUT:PID8 
自動選択レンジ上限値 
センサ設定範囲の 
-10%～110%(温度)※3

1450.0

※1 位置比例タイプ:0.01～999.99

※2 位置比例(フローティング制御)タイプ:0.1～3999.9

※3 アナログタイプ:スケーリング表示値範囲の-10%～110% 
　　ただし、最大-19999～99999とする 

l.pid
CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH  

M

M

M

M

M

M

M

M

M

M

M

M

M

ALT1:警報1種別 
0～11

SB1N:補助出力1非励磁 
励磁:N-O/非励磁:N-C

ALH1: 
警報1ヒステリシス 
0.01～99.99

ALH2: 
警報2ヒステリシス 
0.01～99.99

ALH3: 
警報3ヒステリシス 
0.01～99.99

ALH4: 
警報4ヒステリシス 
0.01～99.99

ALT3:警報3種別 
0～11

ALT4:警報4種別 
0～11

ALT2:警報2種別 
0～11

SB2N:補助出力2非励磁 
励磁:N-O/非励磁:N-C

SB3N:補助出力3非励磁 
励磁:N-O/非励磁:N-C

SB4N:補助出力4非励磁 
励磁:N-O/非励磁:N-C

REST: 
待機シーケンス再起動 
条件A/条件B

l.3

M

A1LT:警報1ラッチ 
OFF/ON

M

A2LT:警報2ラッチ 
OFF/ON

M

A3LT:警報3ラッチ 
OFF/ON

A4LT:警報4ラッチ 
OFF/ON

M

n-o

sb1n

alt1
2

off

a1lt

alh1
0.02

alt2
2

sb2n
n-o

a2lt
off

alh2
0.02

alt3
2

n-o
sb3n

off

a3lt

alh3
0.02

alt4
2

n-o
sb4n

off

a4lt

alh4
0.02

rest
a

CH

CH

CH

CH

CH 

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

CH

M

M

M

M

M

BART:バーグラフ表示項目 
OFF/偏差:1EU、10EU、 
20EU、100EU/ 
操作量(加熱)・バルブ開度: 
O/操作量(冷却):C-O

D.REF: 
表示リフレッシュ周期 
OFF/0.5/1/2/4

M

ODSL:操作量表示選択 
操作量(加熱):O/ 
操作量(冷却):C-O

※1　無効:OFF 
　 　 入力初期設定レベル :L.0 
　  　制御初期設定レベル :L.1 
　  　制御初期設定2レベル :L.2 
　  　警報設定レベル :L.3 
　  　表示調整レベル :L.4 
　  　通信設定レベル :L.5 
　  　高機能設定レベル :L.ADF 
　  　拡張制御設定レベル :L.EXC

SC-M:電源投入後表示 
             スキャン開始 
OFF/ON

SC-T: 
表示スキャン周期 
0～99

 

RET:表示自動復帰時間 
0～99 
(0:表示自動復帰無効)

 

l.4
SPDP:「現在値/目標値」 
                 表示画面選択 
0～3

M

MONL: 
モニタ項目レベル設定 
※1 
 M

spdp
1

odsl
o

bart
o

0

ret

d.ref
0. 5

monl
off

sc-m
off

sc-t
2

CH

PF1/PF2のキー操作を制限する 
設定値 
OFF 
ON

PF1/PF2キーは有効 
PF1/PF2キーは無効 

(ファンクションキー、またはチャンネルキーとしての操作を禁止)

内容  

L+M
3秒以上

L+M
1秒以上

■ パラメータ名と設定値の表示

パラメータ名 

レベル表示 

設定値 
(表示の値は初期値)

UDキーで変更します 

SUB1 SUB2 SUB3 SUB4

PV

SV

MV

OUT1 OUT2 OUT3 OUT4 STOP RSP

ＭＡＮＵ ＣＭＷ 

8 8.8.8.8.8
8.8.8.8.8

8.8.8.8

1.p
10.00
l.pid

L1秒未満

L1秒未満

L1秒未満 L1秒未満
L1秒未満 L1秒未満

L1秒未満
L1秒未満

L1秒未満
L1秒未満

L1秒未満

L1秒未満
L1秒未満

L1秒未満

パスワード：-169

pf1

pf2

a-m

r-s

M

M

M

ch-n

M

CH-N:有効チャンネル数 

cmov

M

0

CMOV:校正レベル移行 
-1999～9999

M

PF1.1: 
PF1モニタ/設定項目1 
0～19

PF1.2: 
PF1モニタ/設定項目2 
0～19

PF1.5: 
PF1モニタ/設定項目5 
0～19

M

pf2.1
1

PF2.1: 
PF2モニタ/設定項目1 
0～19

l.adf

off

init
INIT: 
設定値初期化 
OFF/ON

M

pf1.1

pf1.5

1

M

0

PF2.2: 
PF2モニタ/設定項目2 
0～19

PF2.5: 
PF2モニタ/設定項目5 
0～19

M

pf2.5
0

PF1:PF1設定 
OFF/RUN/STOP/R-S/ALLR/ 
ALLS/AT/BANK/A-M/PFDP

PF2:PF2設定 
OFF/RUN/STOP/R-S/ALLR/ 
ALLS/AT/BANK/A-M/PFDP

CH

CH

CH

pf2.2
0

CH

CH

pf1.2
0

CH

ramm RAMM:RAM書込モード 
BKUP/RAM

bkup

制御が停止します 制御を開始します
Lキー1秒以上

Lキー1秒以上

電源投入

調整レベル 調整２レベル バンク設定レベル ＰＩＤ設定レベル 近似設定レベル運転レベル

JPN

※4 アナログの際は、「E5AR/ERユーザーズマニュアル」を
　参照ください。


